Dette er en kort beskrivelse pa hvordan man gradvis kan gjere en VEGAFLEX raskere.

For & fa tilgang til alle parametere er det ngdvendig a logge seg pa som service spesialist.
Dette gjeres under “options”. Passordet er "VEGASERVICE”.
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Det vi gnsker & gjere er & sla av en eller flere avrundingsfiltere som fuzzy logikken benytter.
Dette vil gjere maleren raskere men samtidig muligens ogsa mer ustabil.
Hva som er det riktige tall og inngrep ber derfor vurderes for den enkelte applikasjon.

Under Basic adjustment settes demping/integrasjonstid til 0
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Special parameter (kun tilgang nar palogget som servicespesialist)

Pos. 21 Fast change of level settes til Yes
(ferer til at malevindu deaktiviseres slik at store nivaforandringer aksepteres)
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Pos. 4 og 5 Averaging factor on increasing og decreasing....settes neermere 0
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Pos 25. Masurement value filter...... settes til week eller slas av
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Det samme gjelder for ultralyd og radar baserte enheter

Her kan man i tillegg gjare fglgende dersom man har gode refleksjoner
fra mediet.
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